
5G RCID

5G Remote Controlled Inspection Drone

Sem van der Hoeven
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Context - Bedrijf

• Ericsson

• 5G Hub

• Demo’s
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Context - Probleem

• 5G antenne inspecteren
• Oxidatie
• Swapped feeders
• Line of Sight

• Inspecteren na 
monitoren

• Demo mogelijkheden 5G
• BVLOS (Beyond Visual Line of
Sight)

• Onderdelen drone
• Voorafgaand aan project 
besteld
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Context - Hoofdvraag

• Hoe kan een drone ontwikkeld worden die met 5G 
aangestuurd kan worden om zo op afstand autonoom 
inspecties uit te voeren?

• Hoe kunnen de Raspberry Pi flight computer en PixHawk 4 Mini 
flight controller gebruikt worden om de drone te laten vliegen?

• Waar zit de intelligentie van de drone die de onderdelen samen 
laat werken?

• Hoe kan de drone op afstand via 5G bestuurd worden?

• Welke 5G-technologieën zijn nodig om de drone succesvol 
inspecties uit te laten voeren?
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Overzicht onderdelen drone
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Flight controller

• Doel - drone laten vliegen

• Autopilot software
• ArduPilot
• PX4

• ROS (Robot Operating System)
• ArduPilot

• MAVROS (ROS 1)

• PX4
• MAVROS (ROS 1)
• PX4 ROS 2 Bridge 

• XRCE-DDS
• Beta v1.14
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ROS
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Flight computer

• Doel – Aansturen flight controller
• Uitlezen sensoren
• Verbinding API

• Raspberry Pi 4B+
• 2GB -> 8GB

• OS
• Ubuntu Linux

• ROS 1
• ROS 2

• Raspberry Pi OS
• ROS 1
• ROS 2 met Docker
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Verbinding flight computer –
flight controller
• PX4 ROS 2 Bridge

• Veel problemen
• Bouwen packages, hardware dependencies

• “Arming denied! Manual control lost”
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Ontwerp
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Aansturing

• Nieuwe motoren

• Setpoints
• Attitude

• Trajectory
• Schatting van positie

• GPS binnen

• Optical flow

• MarvelMind SuperBeacons
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API
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Overzicht verbinding
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Demo

• API

• Vliegen drone (video)
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Aanbevelingen

• 3D printen guards propellers
• DDC voor frame?

• Update PX4 voor optical flow

• Vervangen camera

• Flight computer met sterkere processor

• 3D printen onderdelen
• Mount camera, mount flight computer en modem, pootje

• Uitbreiden autonoom vliegen
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Reflectie

• Heel veel geleerd
• Vanaf 0 naar een vliegende drone

• Werkend product waar Ericsson verder mee kan

17


